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II trovato si inserlsoe nel campo dei sistemi di trasporto ad aria per contenitori 
in plasflca prowis« di collare sporgente ed in partioolare si riferisce ad un 
d,spositivo prowisto di guide (10) e (11) del corpo del contenitore (2) che 
prevedono mezzi di regolazione della posizione verticale (18) delle guide 
rispetto ad una corsia di scorrimento del collare della bottiglia e mezzi di 
regolazione orizzontale (19) della posizione delle guide rispetto all'asse 
vertioaie del contenitore. i mezzi di regolazione sono comandabiii 
contemporaneamente tramite un processors in oui vengono inseriti dati 
caratteristici dimensionali di vari contenitori. 
[Fig. 1] 
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DESCRIZIONE 
* annessa a domanda di brevetto per INVENZIONE INDUSTRIALE avente per 
titolo: Disposrtivo di trasporto ad aria contenitori in per plastiea prowisti 
di collare sporgente. 

5 A nome.LANRANCHI S.R.L.di nazionalite italiana, con sede a Collecchio 
(PR) in via Scodoncello 41/E 
, Inventore designato: LANFRANCHI, Lino 
) II Mandatario: Ing. Fabrizio DALLAGLIO (Albo n. 325 BM) domiciliato presso . 

lo STUDIO ING. FABRIZIO DALLAGLIO in Parma, Viale Mentana, 92 
10 Depositatai«2.^y20)3 al N. 2jQo3/^(XX]QOj^ 
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Forma oggetto del presente trovato un dispositivo di trasporto ad aria per 
contenitori in plastiea prowisti di collare sporgente. 

Come noto, il trasporto di contenitori di plastiea prowisti di un collare 
sporgente dal collo della bottiglia stessa, pud essere effettuato per mezzo di 
dispositivi di trasporto ad aria. 

In questo tipo di dispositivi, vedi ad esempio il brevetto IT 1 308585 della 
stessa richiedente, il contenitore b sostenuto al di sotto del collare da due 
barre di guida che costituiscono una corsia di scorrimento lungo la quale il 
contenitore viene sospinto da getti di aria prodotti da ventilator! distribuiti 
lungo il percorso di trasferimento dei contenitori stessi. 

Sotto la corsia di scorrimento sono previste delle guide del corpo del 
contenitore, montate sulla medesima struttura di sostegno della corsia, e 
aventi uno sviluppo sostanziaimente parallelo al percorso di trasferimento dei 
25 contenitori. 
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Dette guide , una destra ed una sinistra rispetto all'asse verticale del 
contenitore sono preposte ad evitare I'oscillazione trasversale del contenitore 
e mantenerlo verticale, condizione indispensabile per evitare I'inceppamento 
del dispositivo di trasporto. 

E' evidente che la posizione in verticale delle guide, rispetto alia corsia 
di scorrimento, dipendera dall'altezza del contenitore mentre la distanza dalla 
guida di destra rispetto a quella di sinistra dipendera dal diametro dal 
contenitore o da una delle dimension! trasversali nel caso di contenitore a 
sezione diversa da quella circolare o dissimmetrica rispetto all'asse verticale. 

Detti dispositivi di trasporto ad aria vengono impiegati principalmente per 
alimentare macchine . riempitici che sono atte a riempire diversi tipi di 
contention di diversa capacita e di diversa forma. 

Le guide devono pertanto essere supportate da mezzi che consentono di 
awicinarle o allontanarle tra di loro e anche di variare la loro posizione o 
distanza dalla corsia di scorrimento. 

Tutte le volte che si cambia formato del contenitore o bottiglia occorre 
pertanto spostare le guide , operazione che viene attualmente effettuata 
manualmente allentando e stringendo dei morsetti. 

Per owiare all'operazione manuale di regolazione che richiede diverso 
tempo e quindi diverse ore di fermo macchina, owiamente in funzione della 
lunghezza del percorso del trasporto, si b proweduto a inserire lungo il 
percorso pift guide disposte a diverse altezze e spostabili orizzontalmente 
mediante attuatori pneumatici che portano le guide a raggiungere delle 
posizioni prestabilite. 

Con la soluzione sopra descritta si fanno intervenire solo le guide che 
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possono agire sul corpo del contenitore ad una determinata altezza del corpo 
del contenitore stesso. 

Il.sistema di adottare una plurality di guide e di fare intervenire solo le 
guide interessate a quel determinate formato di contenitore, oltre a risultare 
notevolmente dispendioso, consente una regolazione fissa e costante con 
spostamenti in orizzontale delle guide di una lunghezza prestabilita e 
costante. 

in poche parole con la tecnica nota non b possibile effettuare delle 
regolazioni fini e variabili in funzione del cambio formato dei contenitori. 

La tecnica nota consente di effettuare regolazioni per un numero di 
formati limitato ad esempio due o tre formati al massimo. 

Un altro sistema di tipo noto, prevede di fare oscillare delle barre di 
sostegno delle guide per variare la posizione delle stesse rispetto all'asse 
verticaie di scorrimento. 

Anche questo sistema presenta gli stessi inconvenient! della tecnica nota 
in precedenza descritta, inoltre nel caso di ulterior! aggiunte di trasporto di 
contenitori di formato diverso, occorre aggiungere , spesse volte, una guida 
supplementare su tutto il percorso con difficolte di accessibility e di 
registrazione ecc.> 

Scopo del presente trovato e quelle di poter effettuare regolazioni della 
posizione delle guide in funzione del formato del contenitore da trasportare, in 
automatico adottando inoltre una sola guida per lato del contenitore riducendo 
di conseguenza i costi del trasporto ad aria ed eliminando praticamente i 
fermi macchina per adattamento della posizione delle guide in funzione del 
formato dei contenitori. 
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Ulteriore scopo b quello di rendere pta accessible il dispositivo di 
trasporto per eventual! controlli e per I'ordinaria manutenzione. 

Un ulteriore scopo b quello di effettuare regolazioni che consentono un 
adattamento delle guide per un numero illimitato di forme di contenitori o 
bottiglie sia a sezione simmetrica che dissimmetrica. 

Detto scopo viene pienamente raggiunto dal dispositivo per il trasporto 
ad aria per contenitori in plastica prowisti di collare sporgente, oggetto del 
presente trovato, che si caratterizza per quanta previsto nelle sotto riportate 
rivendicazioni e in particolare per li fatto che prevede 

Questa ed altre caratteristiche risulteranno maggiormente evidenziate 
dalla descrizione seguente di una preferita forma di realizzazione illustrata, a 
puro titolo esemplificato e non limitativo nella unita tavola di disegno in cui: 

- la figura I illustra il dispositivo secondo una sezione trasversale su piani 
diversi; 

- la figura 2 illustra un particolare del dispositivo secondo la sezione 
A-A di figura 1; 

- la figura 3 illustra un ulteriore particolare secondo la sezione B-B di 
figura 1 ; 

- la figura 4 illustra il dispositivo nella medesima vista di cui alia 
figural con posizione delle barre di guida regolata per contenitori 
piu piccoli. 

Con riferimento alia figura 1 , con 1 b stato indicato nel suo complesso un 
dispositivo per il trasporto ad aria di contenitori 2, in particolare bottiglie in 
plastica, prowisti di un collare 3. 

II suddetto dispositivo comprende una struttura di sostegnc^SSata 
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mediante una intelaiatura che si sviluppa lungo tutto il percorso di 
trasferimento dei contenitori stessi. 

Sulla struttura di sostegno 4 b fissata una corsia 5 che interagisce con il 
collare 3 dei contenitori , definendo il percorso di trasferimento. La corsia 5 b 
realizzata mediante lamiera piegata che genera un feritoia in cui si inserisce il 
collo dei contenitori i cui corpi sporgono sotto la corsia. 

Al di sopra della corsia 5 b previsto un elemento di chiusura 6 a forma di 
"U" rovesciata. 

II dispositive 1 e inoltre prowisto di mezzi per sospingere i contenitori lungo il 
percorso di trasferimento. 

Detti mezzi, di tipo noto e qui non descritti nel dettagli, sono 
operativamente associati alia struttura di sostegno 4 e, nella fettispecie,, sono 
realizzati da una plurality di ventilator! distribuiti lungo il percorso di 
trasferimento in numero variabile in funzione della potenza di ogni ventilatore 
e quindi della spinta che riescono ad esercitare sul contenitore stesso. 

Si realizza cosiquello che viene definito un trasporto ad aria che, nella 
zona dove viaggia il corpo del contenitore, prevede almeno due barre di guida 
10 e 11 rispettivamente posizionate sul lato destro e sul lato sinistra del 
contenitore.. 

Ciascuna barra di guida e supportata da morsetti 12 ciascuno dei quali 
solidale ad una barra filettata 1 3 orizzontale scorrevoie in blocco di supporto 
14 scorrevoie a sua volta lungo una barra verticale 15 filettata.. 

Sul blocco di supporto 14 b alloggiato un motoriduttore 16 che ingrana 
con la barra filettata orizzontale per trascinarla in rotazione e quindi spostare > 
in orizzontale la barra di guida in allontanamento o in awicinamento rispetto 
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all'asse verticale 9. 

La barra filettata verticale 15 e posta in rotazione da un motoridduttore 
17 collegato alia barra 15 tramite un giunto 21 . 

L'alimentaziohe del motoridduttore 17 provoca I'abbassamento o 
5 I'innalzamento della barra di guida 1 1 . 

Ogni barra di guida prevede pertanto mezzi di regolazione della propria 
posizione verticale 18 e mezzi di regolazione orizzontale della propria 
) posizione orizzontale 19 . I mezzi di regolazione 19 per lo spostamento 

orizzontale possono intervenire contemporaneamente o meno e attuare 
10 spostamenti diversi nel caso di contenitori a sezione dissimmetrica rispetto 
all'asse verticale del contenitore, e cosl pure i mezzi di regolazione verticale 
1 9 possono intervenire contemporaneamente o separatamente per effettuare 
spostamenti uguali o diversi; infatti per contenitori della. stessa capacita, 
possono necessitare posizioni delle barre di guida diverse in funzione della 
15 posizione di rientranze di presa o di gole dissimmetriche. 

Secondo una possibile variante di realizzazione, non illustrata, per lo 
spostamento verticale, potrebbe essere utilizzato un solo moto riduttore e nel 
) qual caso le due barre filettate verticaii saranno collegate inferiormente 

tramite un albero orizzontale e due coppie coniche. 
20 II canale dove scorrono i corpi delle bottiglie 6 chiuso inferiormente da 

una guarnizione 20 in materiale morbido.in modo da non provocare danni ad 
operatori che transitano in prossimita del dispositivo di trasporto. I 
motoriduttori che effettuano gli spostamenti sono alimentati attraverso un 
processore in cui vengono inserite le caratteristiche dimensionali del 
25 contenitore e in base a dette caratteristiche si avra un intervento in automatico 
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di tutti i mezzi di spostamento dislocati lungo la traiettoria di trasporto. 

Preferibllmente ma non esclusivamente saranno disposti due coppie di 
mezzi di posizionamento orizzontale e due copie di mezzi di posizionamento 
verticale ogni 1-2 metri. 

Ogni morsetto 12 pud sostenere anche due o piu barre di guida nel caso 
di contenitori particolarmente alti o con sagome particolari. 

Con il dispositivo sopra descritto S possibile attuare la movimentazione 
contemporanea di tutti i mezzi di regolazione inseriti lungo la traiettoria del 
trasporto e quindi in pochi secondi regolare la posizione delle due o piu barre 
di guida. In funzione delle dimensioni del contenitore. 

I mezzi di regolazione consentono regolazioni continue e micrometriche . 
II trasporto ad aria sopra descritto potra essere comandato a settori e quindi 
ogni settore avra la sua scheda di comando. 
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RIVENDICAZIONI 

LDispositivo di trasporto ad aria per contenitori in plastica prowisti di 
collare sporgente e provvistodi una corsia di scorrimento (5) che si infila sotto 
il collare del contenitore e di guide (10) e (11) del corpo del contenitore (2) 
posizionato in un vano di scorrimento di detto corpo, caratterizzato dal fatto . 
che prevede mezzi di regolazione della posizione verticale (18) delle guidej 
rispetto alia corsia di scorrimento e mezzi di regolazione orizzontale (1 9)d> 
posizione delle guide rispetto all'asse verticale del contenitore o della cprs§ 
di scorrimento, detti mezzi essendo comandabili contemporaneamelteo 
tramite un processore in cui vengono inseriti dati caratteristici dimensionali der^o^ai^ 
vari contenitori da trasportare. 

2. Dispositivo di trasporto ad aria secondo la rivendicazione 1 
caratterizzato dal fatto che prevede mezzi di regolazione della posizione 
orizzontale (1 9) delle guide (10) e (1 1) ciascuno dei quali comprendenti un 
motoriduttore (16) ingranante con una barra filettata (13) orizzontale ad una 
cui estremite e fissato un morsetto di fissaggio della guida, detti mezzi di 
regolazione essendo supportati da un blocco (14) che pud traslare 
verticalmente. 

3. Dispositivo di trasporto ad aria secondo la rivendicazione 1 
caratterizzato dal fatto che prevede mezzi di regolazione della posizione 
verticale (18) delle guide (10) e (11) comprendenti almeno un motoriduttore 
(17) che pone in rotazione una barra filettata verticale (15) passante 
attraverso il blocco di supporto (14). 

4. Dispositivo di trasporto ad aria secondo la rivendicazione 1 
caratterizzato dal fatto che prevede mezzi di regolazione della posizione 
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verticale comprendenti un solo motoriduttore (17) per la regolazione della 
posizlone verticale di entrambe le guide, le due barre filettate verticali 
essendo collegate tramite un albero orizzontale e due coppie coniche. 

5. Dispositivo di trasporto ad aria secondo la rivendicazione 1 
5 caratterizzato dal fatto che comprende una guarnizione (20) di materiale 
rnorbido che chiude il canale in cui scorrono i corpi dei contenitori. 



per procura firma del Mandatario 
Ing. Fabrizie^allaglio - Albo 1^325 BM 
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